Librarie “GearLib”

Pour utiliser cette librairie placez la dans un dossier (p.ex: “lib").
Puis en debut de votre script OpenSCAD entrez la commande suivante:

include <lib/gear-1ib.scad>

Gear Library - dents : nombre de dents
* epais : épaisseur de l'engrenage

gear(dents,epais,scale); * scale : valeur pour changer ['échelle
worm(scale); Attention la valeur de scale est de 10,
ce qui correspond @ 10mm ou a l'echelle
de 100%. Pour ce qui concerne 'impression
elle devrait pas étre en dessous de cette
valeur.

Plus d'info : robotix.ah-oui.org


http://robotix.ah-oui.org/site/main.php?found=200706-basic-gear-lib

